Montage Anleitung DCCNext Version 3.2.1
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Platzieren Sie alle Komponentemie unten angegeberauf de Platine
Uberpriifen Sie, ob alle Teil@thanden sind. Kontaktieren SleCoMoRavenn Sie etwas vermissen.
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Teileliste Widerstande Kondensatoren:

R7, BB, R4:1 kOhm.Braun, schwarz, schwarz, braun, braun.
R1 10 kOhm.Braun, schwarz, schwarz, rot, braun
R6: 2 kOhm. Rot,schwarz, Schwarhraun, Braun

R2, R32k2 Ohm %2 Watt, Rot, rochwarzbraun,braun

C4: 470 uF B:47uF C, Q, C5, € 100 nF@o4y
Q,BHH LI o6 @H2A0PF@2146der nichty



1. Setzen Sie alle Widerstéande R1 bis R8. Beachten Sie die Far{iodds kein R5!)
2. Diode 2, D3 und D®insetzen. Beachten Sie die Ausrichtung

3. Setzen Sie beidaiBreihen des IC_Sockel®. Beachten Sie die Ausrichtung. Die Ausschnitte zeigen zum
Rand der Platine.
Stellen Sie sicher, dass ALLE Stifte durch die Platine ragen. Bei falscher Platzierangcstiatan
Problem; Achten Sigannbesonders auf die Platzierung der ICs.

4. Installieren Sie die DB1dJiodenbrickgD1)und den M7805. Befestigen Sie deMEZ805 mit einer
Mutter und einer Schraube.
Beachten Sie die Ausrichtung beider Komponenten

5. Installieren Sie alle Kondensatoren mit Ausnahme vé14Z0 uF) und €(47 uF).
C2 und G haben einekennzeichnung2¥ G5 hat eineKennzeichnung221¥ 2 R SdddnieiShnyhg
Die anderen (100 nF) haben eikennzeichnungnit Y104 ¥

6. Platzieren Sie den Oszillator und den R&3etalterLegen Sie die Isolierplatte unter den Oszillator!
7. Schneiden Sie 2 Stiicke von 3 Dup8tiften ab und stecken Sie sie in die Lécher neben dem LM7805.

8. Platzieren Sie die 4 LEDs mit der richtigen Farbechgen Sie die Ausrichtung.
Das lange Bein ist Plus (+).

9. Schneiden Sie eftlick mitc DupontStiften ab und setzen Sie diesauf Seriell.
Auf Wunsch kdnnen Sie auch den mit der tB8Bnittstelle gelieferten DuposRin anléten. (Siehe auch
unten fur dieUSBVerbindungsoptionen

10. Nur notwendigwenn Sie{ S NJ@igek? dnschlieRen mdchten
Shneiden Sie Abschnitte von 3 Stiften und I6tkeseauf die Platine. Sie sollten vorzugsweise von Port
1 damit beginnen. Natiirlich miissen S&nnauch died S NJ@i2d@se Ports bei Mardec konfigurieren.
Durch die Verwendung sowoh &ls auch dooliger Anschliisse kénnen Sie eine beliebige Anzahl von 2
oAa wmH { SNINuceh Sdtvs iNthidhSnogliéhy ®

11.Schieben Sie die gewiinschte Anzahl von Klemmenbldcken zusammen und I6ten ddéee auf

Leiterplatte Wenn Sie keine Servostifte verwendet haben, missen Sie alle zusammenbauen. Platzieren

Sie dieKlemmen zuerst auf ddPlatine Drehen Sigiesedann um und dricken Sie die Platine gegen die
Arbeitsplatte. Dadurch bleiben die KlemmienPositionund Sie kénnen leicht I6ten.

HINWEISAnstelle von 6 griinen-@oligen Anschliissen kdnnen ein blauer &ngriine Anschliisse
hinzugefligt werden. Verwenden Sie den blauen fur den 5Xe#ichluss.

12.Installieren Sie die §rosseSchraubklemmenMachenSie dies genauso wie bei den griinen
Schraubklemmen.

13.Installieren Sie den Kondensatds. ®@eachten Sie dieolung. Das lange Bein ist Plus.

14.Installieren Sie den Kondensatot. Beachten Sie die Polung. Legen
Sie den Kondensator vor dem Léten flach auf die Leiterplatte.

15.Installieren Sie den IC 6n137 und den ATMEGAB28Fessor. e
Normalerweise sind die Beirz weit auseinander, so dass sie nicht |- R '
gut in denlGSockepassen. 14
Um sie zu biegen, legen Sie eine Seite gegen die Arbeitsflache uni
schieben Sie alle Beine gleichzeitig ein wenig nach rechts. Tun Sie
fur beide Seiten.
Achten Sie bei der Installaticauf die Ausrichtung!




Wenn Sie auch die Dose verwenden, kleben Sie die Aufkleber auf den Deckel.

Hinweis: Auf deBtecker Seitenuss der Aufkleber
Uber den Rand gefaltet werden.

Tipp: Kleben Sie zum Schutz ein Stiick
durchsichtiges Plastik Ubeeide Aufkleber.
(nicht inbegriffen!)

Die Montage ist nun abgeschlossen und wir kbnnen mit dem Testen des DCCNext beginnen. Zu diesem
Zweck gibt es ein spezielles Testprogramm auf dem Prozessor.

1. Verbinden Sie die USR:hnittstelle mit dem PC.

Die gelle PowerLED sollte leuchten und die rote StaduSD sollte blinken.

2. SchlieRen Sie nun das DSi@nal an die DEKlemmen an. Die grine LED sollte jetzt ebenfalls
aufleuchten.

3. Senden Sie eine beliebige DA@esse, die grofer als 1 ist, an den DCCNext.

Die rote LED blinkt nun schnell. Dies ist der Beweis, dass daSi@@&Cvom DCCNext "gesehen” wird.
4. DCGAdresse senden 1. Die rote LED blinkt nun wieder langsamer.

5. Wiedeholen Sie die Punkte 3 und 4, um mehrere Adressen zu testen.

Die 16 Anschlisse kénnen ebenfalls getestet werden.

6. SchlieRen Sie eine LED mit einem Widerstand
von ca. 1k in Reihe zwischen dem GND der
Servospannung und einem Port an.

Diese LED blinkt mum gleichen Rhythmus wie

die StatusLED.

Schlie3en Sie nun die LED an alle 16 Anschlisse
an. Damit werden die einzelnen Ports getestet.
Bei DuporitNadeln verwenden Sie die Nadel, die
der Kante am néchsten ist.

Tipp:

Warten Sie mit dem Léten von Ridd D7 (Servo
LED).

Verwenden Sie diese zuerst fur diesen Test.
7. Setzen Sie nun die Jumper in die BRDGition und entfernen Sie das UR8bel.

Alles funktioniert weiterhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

8. SchlieRen Sie das URBbel wieder an whentfernen Sie die Jumper.

Alles funktioniert weiterhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

9. SchlieBen Sie eine Spannung an die Schraubklemmen an und setzen Sie die Steckbriicken in die
Position 816V.

Entfernen Sie das US&bel. Alles funktioniert wigrhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

10. Nur wenn Sie Duportladeln verwenden:

Loten Sie R7 und D7, falls Sie dies nicht bereits fur den Test unter Punkt 6 getan haben.

Schlieen Sie eine Spannung von 5V an die Servoklemme an.

Die blaue LED solltein aufleuchten.




USBSerielleCH3405chnittstelle
Die USBSchnittstelle kann auf 4 verschiedene Arten montiert werden:

Micro USB connector

1) Standardmethode: IJ]_:L
female connector
Print *

2) Fest verlotet

Cut off

A Micro USB connector
w

3) Aufgestellte Methode
Micro USB connector

Diese Methode spart Platz. Die Gefahr besteht darin, dass
Schnittstelle falsch eingerichtet ist. Also mit dem USB
Anschluss auf der anderen Seite. Es wird nur einEBathsen
Steckemit Winkelstecker mitgeliefert. Wenn Sie die

S.chnlttstlele. fur mehne Ausdruckt.a verwenden mochten, ist — T A ——
eine zusatzliche Buchse erforderlich.

4) Aufgestellte Methode verlotet

Micro USB connector

Stellen Sie sicher, dass sich der Schalter in d®kBosition befindet!
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Optionen zur Spannungsversorgung:
Es gibt 4 Moglichkeiten, den DCCNext mit Strom zu versorgen.

1) Intern. Der DCCNext wird vom Stromkreis auf @atinemit Strom
versorgt. Schlie3en Sie eine Versorgungsspannung an die blauen
Schraubanschliisse an. Bei Servos, die an die Ddginat
angeschlossen sindhussauchdie separate 5 VolVersorgung
angeschlossen werden. Am-B\Wisgang steht eine Spannung fir KE ‘ﬂ [ S
(max.500mA) zur Verfiigung. SchlieRen Sie niemals ein Relais od¢ Dcc 8 16v
einen Servo dauerhaft an. Tun Sie dies zum Testen.

Stellen Sie beide Jumper auf die Positieb6¥/.

GND
+5V out

Internal

DCCNext and 5V out powered by 8-16V AC/DC.
Set jumpers to AC/DC position
Servo powered by separate 5V

GND

+5V in for servo(only with Dupont pins)

wnouo 1emod

Servo power () ()

8-16V DC/AC

2) DCCDer DCCNext wird Uber das B&lgnal versorgt, das an die DKIEmme angschlossen ist.
Das LocoNet Railsysignal kann NICHT verwendet werdgir Servos, die an die DupeRins
angeschlossen werden, muss eine separat&spsnnung angeschlossen werden.

Stecken Sie beide Jumper in die ER&Sition

wa DCC
+5V out

(Advice: do not use)

DCCNext and 5V out powered by DCC signal
Set jumpers to DCC position.

Do NOT use DCC from LocoNet-B

Servo powered by separate 5V.

DCC

pnoso sJemod

Servo power [ N

GND

+5V in for servo(only with Dupont pins)

not used

3) Externe Der DCCNext wird Uber die griineivélt-Klemmen mit Strom versorgt. Dies kann eine
schwache Stromversorgung sein. Bei Servos, die an die D&gmsangeschlossen sind, missen auch
separate 5 V angeschlossen werden. Schliel3en Sie keine Spannungsversorgen normalen
Eingang anSetzen Sie die Jumper wie in der Abbildung gezeigt

a0 EXxternal

+5Vin

noud Jamod

DCCNext and servo powered by two
separate 5V power supply’s.
Set jumpers as in picture.

Servo power

GND

+5V in for servo(only with Dupont pins)

not used




4) Uber die USBSchnittstelle

Verbinden Sie die USRchnittstelle mit dem P@er DCCNext wird Uber diesen Anschluss mit 5 V versorgt.
Diese Option wird am besten in Kombination mit einem 8B mit eigener Stromversorgung verwendet.
Dieser Hub kann fir den Anschluss mehrerer DCCNext verwendet werden und jeder DCCNext erhalt seinen
eigenen COMPort, wennder USBHubimmeran denselbeSBPort des PCs angeschlossen wird.

Fur jedes DCCNext kann eine Pi8itzung gestartet und die Aktivitat berwacht werden.

Schliel3en Sie nichts an den AGHEiIfigang und den-¥-Ausgang an.

Wenn Sie Servos direkt an die Dup@tifte anschliel3en, schlie&ie eine separate-%-Stromversorgung

an die Servéschraubklemme an.

Setzen Sie die Jumper wie in der Abbildung unter Extern angegeben.

DCC DCC DCC
DCCNext 1 DCCNext 2 DCCNext 3
Ch340 Ch340 Ch340
R I
USB hub
T‘%” 220V AC L ToUSB from PC
Power 0o rom
supply O

Bei dieser USBption missen Sie den Stromversorgungskreis nicht montieren.
Die folgenden Komponentemerden dann weggelassen:

D1 =DB107

C4 =470 uF

C5 =100 nF

IC1 =LM7805

C9 = 100 nF

C8 =47 uF

D5= 1N5817

Pins far Jumper
AC/DGSchraubklemmen

Wenn Sie unsicher sind nehmen Sie
Variante 1 (Internal)



