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Platzieren Sie alle Komponenten, wie unten angegeben, auf der Platine

Uberpriifen Sie, ob alle Teile vorhanden sind. Kontaktieren Sie ArCoMoRa wenn Sie etwas vermissen.

5V for servo only.
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Teileliste Widerstiande / Kondensatoren:
R7, R8, R4: 1 kOhm. Braun, schwarz, schwarz, braun, braun.
R1, R5, R9: 10 kOhm. Braun, schwarz, schwarz, rot, braun

R6: 2 kOhm. Rot, schwarz, Schwarz, Braun, Braun
R2, R3: 2k2 Ohm % Watt, Rot, Rot, Schwarz, Braun, braun
C4: 470 uF C8: 47 uF

C1, C5, C7, €9, C10: 100 nF (“104)

C2, C3:22 pF (229 C6: 220 pF (221 oder nichts)



1. Setzen Sie alle Widerstande R1 bis R9. Beachten Sie die Farbcodes.
2. Diode D2, D3 und D5 einsetzen. Beachten Sie die Ausrichtung

3. Setzen Sie beide FuRreihen des IC_Sockels ein. Beachten Sie die Ausrichtung. Die Ausschnitte zeigen zum
Rand der Platine.
Stellen Sie sicher, dass ALLE Stifte durch die Platine ragen. Bei falscher Platzierung ist das noch kein
Problem; Achten Sie dann besonders auf die Platzierung der ICs.

4. Installieren Sie die DB107-Diodenbriicke (D1) und den LM7805. Befestigen Sie den LM7805 mit einer
Mutter und einer Schraube.
Beachten Sie die Ausrichtung beider Komponenten

5. Installieren Sie alle Kondensatoren mit Ausnahme von C4 (470 uF) und C8 (47 uF).
C2 und C3 haben eine Kennzeichnung ‘22‘. C6 hat eine Kennzeichnung ‘221 oder kein Kennzeichnung.
Die anderen (100 nF) haben eine Kennzeichnung mit * 104 “.

6. Platzieren Sie den Oszillator und den Reset-Schalter. Legen Sie die Isolierplatte unter den Oszillator!.

7. Schneiden Sie 2 Stiicke von 3 Dupont-Stiften ab und stecken Sie sie in die Lécher neben dem LM7805.
Sie missen die Jumper noch nicht einbauen.

8. Platzieren Sie die 4 LEDs mit der richtigen Farbe. Beachten Sie die Ausrichtung.
Das lange Bein ist Plus (+).

9. Schneiden Sie ein Stiick mit 6 Dupont-Stiften ab und setzen Sie dieses auf Seriell.
Auf Wunsch kénnen Sie auch den mit der USB-Schnittstelle gelieferten Dupont-Pin anl6ten. (Siehe auch
unten fir die USB-Verbindungsoptionen

10. Nur notwendig wenn Sie Servo’s direkt anschlieBen mochten:
Schneiden Sie Abschnitte von 3 Stiften und I6ten diese auf die Platine. Sie sollten vorzugsweise von Port
1 damit beginnen. Natiirlich mlssen Sie dann auch die servo’s fiir diese Ports bei Mardec konfigurieren.
Durch die Verwendung sowohl 2- als auch 3-poliger Anschliisse kdnnen Sie eine beliebige Anzahl von 2
bis 12 Servo’s herstellen. Nur ein Servo ist nicht moglich.

11. Schieben Sie die gewlinschte Anzahl von Klemmenblécken zusammen und |6ten diese auf die
Leiterplatte. Wenn Sie keine Servostifte verwendet haben, miissen Sie alle zusammenbauen. Platzieren
Sie die Klemmen zuerst auf der Platine. Drehen Sie diese dann um und driicken Sie die Platine gegen die
Arbeitsplatte. Dadurch bleiben die Klemmen in Position und Sie kdnnen leicht |6ten.

HINWEIS: Anstelle von 6 griinen 2-poligen Anschliissen kdnnen ein blauer und 5 griine Anschliisse
hinzugeflgt werden. Verwenden Sie den blauen fiir den 5Volt-Anschluss.

12. Installieren Sie die 3 grosse Schraubklemmen. Machen Sie dies genauso wie bei den griinen
Schraubklemmen.

13. Installieren Sie den Kondensator C8. Beachten Sie die Polung. Das lange Bein ist Plus.

14. Installieren Sie den Kondensator C4. Beachten Sie die Polung. Legen
Sie den Kondensator vor dem Loten flach auf die Leiterplatte.

15. Installieren Sie den IC 6n137 und den ATMEGA328P-Prozessor.
Normalerweise sind die Beine zu weit auseinander, so dass sie nicht
gut in den IC-Sockel passen.

Um sie zu biegen, legen Sie eine Seite gegen die Arbeitsflache und
schieben Sie alle Beine gleichzeitig ein wenig nach rechts. Tun Sie dies
flir beide Seiten.

Achten Sie bei der Installation auf die Ausrichtung!




Wenn Sie auch die Dose verwenden, kleben Sie
die Aufkleber auf den Deckel.

5V Servo S E E N EFEEEEEEEEEETE SV
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Hinweis: Auf der Stecker Seite muss der Aufkleber
Uber den Rand gefaltet werden.

Die Montage ist nun abgeschlossen und wir kdnnen mit dem Testen des DCCNext beginnen. Zu diesem
Zweck gibt es ein spezielles Testprogramm auf dem Prozessor.
1. Verbinden Sie die USB-Schnittstelle mit dem PC.

Die gelbe Power-LED sollte leuchten und die rote Status-LED sollte sehr schnell blinken.

2. SchlieRen Sie nun das DCC-Signal an die DCC-Klemmen an. Die griine LED sollte jetzt ebenfalls
aufleuchten.

3. Senden Sie zunachst die DCC-Adresse 1. Die rote LED blinkt nun deutlich langsamer.

4. Senden einer zufalligen DCC-Adresse, groRer als 1, an DCCNext. Die rote LED blinkt nun wieder schneller.
Dies zeigt, dass das DCC-Signal von der DCCNext "gesehen" wird.

5. Senden Sie eine andere DCC-Adresse. Die rote LED blinkt nun wieder langsamer.
6. Senden Sie weitere Adressen. Die Blinkfrequenz sollte sich mit jeder Adressanderung andern.

Die 16 Anschliisse konnen ebenfalls getestet werden.

7. SchlieRen Sie eine LED mit einem Widerstand

. von ca. 1k in Reihe zwischen dem GND der

Servospannung und einem Port an.
123456789 10NRIZUISE

Diese LED blinkt nun im gleichen Rhythmus wie
die Status-LED.

SchlieRen Sie nun die LED an alle 16 Anschliisse
an. Damit werden die einzelnen Ports getestet.
Bei Dupont-Nadeln verwenden Sie die Nadel, die
der Kante am ndchsten ist.

—_— Warten Sie mit dem Léten von R7 und D7 (Servo-

LED). Verwenden Sie diese zuerst fir diesen Test.

8. Setzen Sie nun die Jumper in die DCC-Position und entfernen Sie das USB-Kabel.
Alles funktioniert weiterhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

9. Schliellen Sie das USB-Kabel wieder an und entfernen Sie die Jumper.
Alles funktioniert weiterhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

10.SchlieRBen Sie eine Spannung an die Schraubklemmen an und setzen Sie die Steckbriicken in die Position
8-16V. Entfernen Sie das USB-Kabel. Alles funktioniert weiterhin. Es sollte keinen Unterschied geben.

11.Nur wenn Sie Dupont-Nadeln verwenden:
Loten Sie R7 und D7, falls Sie dies nicht bereits fiir den Test unter Punkt 7 getan haben.
SchlieRen Sie eine Spannung von 5V an die Servoklemme an.
Die blaue LED sollte nun aufleuchten.



USB-Serielle CH340 Schnittstelle
Die USB-Schnittstelle kann auf 4 verschiedene Arten montiert werden:

Micro USB connector

1) Standardmethode: Iﬂ_ﬁ
female connector
Print *

2) Fest verlotet:

Cut off

A Micro USB connector
w

3) Aufgestellte Methode:
Micro USB connector

Diese Methode spart Platz. Die Gefahr besteht darin, dass die
Schnittstelle falsch eingerichtet ist. Also mit dem USB-
Anschluss auf der anderen Seite. Es wird nur ein Satz Buchsen
Stecker mit Winkelstecker mitgeliefert. Wenn Sie die

Schnittstelle fiir mehrere Ausdrucke verwenden mochten, ist Bk T —m
eine zusatzliche Buchse erforderlich.

4) Aufgestellte Methode verlotet:

Micro USB connector

Stellen Sie sicher, dass sich der Schalter in der 5-V-Position befindet!



Schema DCCNext V3.2.2

™

CN

D E

A _RCOMO~=RA - ECODE =
@) Db107
+ IC1 1N§‘I7 Vce
= D1 7805 |€| |
Power 5
9-16V GND 4 |cs = HF R8 l
DC/AC = — D8 ‘OO0 | ocND
O C8 Bl
%—I 470 F| |1oo nF 100 nF|C9 Power\/
HE [ &4 =3 +5V In/Out
R3 OK1
2k 1 ° Vce
= D3
§ JDCC in :: R6 Cc10
220pF [ce  |1N4148 -
3 = = |100nF
4
6N137 GND
GND
Vce YV e
|;9]R1
- c2 | Reset
i " - GND
22pF 16Mhz C3]22 pF Cc7 |
P6 P5 P4 P3 P2 P1 Tx Rx —
100 nF
GND
BN | | |
14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
ATMEL328P C
15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
U O o & 4 4 !
P7 P8 P9 P10 100nFE_ P11 P12 P13 P14 P15 P16
Status‘r/ 4 GND
GND
1N5817
N Vee M\
L1
D2
Tx Rx
[ el §§
e (OO0 00O
GND _ +5V DTR GND [> To 5V servo power strip

Serial-USB interface (CH340)




Optionen zur Spannungsversorgung:
Es gibt 4 Moglichkeiten, den DCCNext mit Strom zu versorgen..

1) Intern. Der DCCNext wird vom Stromkreis auf der Platine mit Strom
versorgt. SchlieBen Sie eine Versorgungsspannung an die blauen
Schraubanschliisse an. Bei Servos, die an die Dupont-Pins angeschlossen
sind, muss auch die separate 5 Volt Versorgung angeschlossen werden.
Am 5V-Ausgang steht eine Spannung fiir LEDs (max. 500mA) zur
Verfligung. SchlieBen Sie niemals ein Relais oder einen Servo dauerhaft
an. Tun Sie dies nur zum Testen.

Stellen Sie beide Jumper auf die Position 8-16V.

GND
+5V out

Internal

DCCNext and 5V out powered by 8-16V AC/DC.
Set jumpers to AC/DC position
Servo powered by separate 5V

GND

+5V in for servo(only with Dupont pins)

Servo power

8-16V DC/AC

2) DCC. Der DCCNext wird tiber das DCC-Signal versorgt, das an die DCC-Klemme angeschlossen ist.
Das LocoNet Railsync-Signal kann NICHT verwendet werden. Fiir Servos, die an die Dupont-Pins
angeschlossen werden, muss eine separate 5V-Spannung angeschlossen werden.

Stecken Sie beide Jumper in die DCC-Position.

Bl e DCC
DCC | +5V out

(Advice: do not use)

DCCNext and 5V out powered by DCC signal
Set jumpers to DCC position.

Do NOT use DCC from LocoNet-B

Servo powered by separate 5V.

pnoso sJemod

Servo power

GND

+5V in for servo(only with Dupont pins)

not used

3) Externe. Der DCCNext wird Uber die griinen 5-Volt-Klemmen mit Strom versorgt. Dies kann eine
schwache Stromversorgung sein. Bei Servos, die an die Dupont-Pins angeschlossen sind, miissen auch
separate 5 V angeschlossen werden. SchlieRen Sie keine Spannungsversorgung an den normalen
Eingang an. Setzen Sie die Jumper wie in der Abbildung gezeigt

ao EXternal

+5Vin

noud Jamod

DCCNext and servo powered by two
separate 5V power supply’s.
Set jumpers as in picture.

Servo power

GND
t d
not use +5V in for servo(only with Dupont pins)




4) Uber die USB-Schnittstelle.

Verbinden Sie die USB-Schnittstelle mit dem PC. Der DCCNext wird tiber diesen Anschluss mit 5 V versorgt.
Diese Option wird am besten in Kombination mit einem USB-Hub mit eigener Stromversorgung verwendet.
Dieser Hub kann fiir den Anschluss mehrerer DCCNext verwendet werden und jeder DCCNext erhélt seinen
eigenen COM-Port, wenn der USB-Hub immer an denselben USB-Port des PCs angeschlossen wird.

Fiir jedes DCCNext kann eine Putty-Sitzung gestartet und die Aktivitat Gberwacht werden.

SchlieRen Sie nichts an den AC/DC-Eingang und den 5-V-Ausgang an.

Wenn Sie Servos direkt an die Dupont-Stifte anschlieRen, schlieRen Sie eine separate 5-V-Stromversorgung
an die Servo-Schraubklemme an.

Setzen Sie die Jumper wie in der Abbildung unter Extern angegeben.

| | |

DCC DCC DCC
DCCNext 1 DCCNext 2 DCCNext 3

Ch340 Ch340 Ch340

v v

USB hub
TSVoIt

BoWer 220V AC L% To USB from PC
supply O

Bei dieser USB-Option miissen Sie den Stromversorgungskreis nicht montieren.
Die folgenden Komponenten werden dann weggelassen:

D1 =DB107
C4 =470 uF
C5 =100 nF
IC1 =LM7805
C9 = 100 nF
C8 =47 uF
D5 =1N5817

Pins flr Jumper
AC/DC-Schraubklemmen

Wenn Sie unsicher sind nehmen Sie Variante 1

(Internal)



